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Netbook mit ZCS,
MXULF, MXTAP
und einem
MX645-Decoder
in Einsatz

Zimo-Decoder verfligen schon seit vielen Jahren Gber sehr viele CVs. Diese kénnen natur-
lich von Hand mit Werten versehen werden, komfortabler ist aber eine Bedienoberflache
am PC. Passend zum Zimo-Decodereinstellgerat MXULF gibt es das kostenlose Programm
ZCS (Zimo CV Settings). Die Software wurde von Oliver Zoffi entwickelt. 2014 Gbernahm

Matthias Manhart aus der Schweiz die Pflege.

ZCS unterstiitzt derzeit nur das
MZXULF. Fiir die Zimo-Zentrale MX10
ist die Software im Betatest. Die alten
Zentralen und Programmiergerite
MZX1 und MXDECUP werden nicht un-
terstiitzt. Das Programm arbeitet ab
Windows XP. Allerdings ist es vor vie-
len Jahren fiir eine feste Bildschirm-
auflosung gemacht worden, was mit
vertretbarem Aufwand nicht angepasst
werden kann, Daher muss man abhén-
gig vom verwendeten PC leider mit den
Bildlaufleisten scrollen, was manchmal
stérend sein kann. Die Installation ist
hingegen angenehm einfach. Ggf. muss
noch der Treiber fiir den USB-Anschluss
des MXULF heruntergeladen und ins-
talliert werden. Das MXULF wird {iber
das USB-Kabel an den PC angeschlos-
sen. Der USB-Stick fiir den anderen An-
schluss bleibt ungenutzt. Grundsitzlich
kann man natiirlich auch ,fremde“ De-
coder damit programmieren, aber das
ZCS ist fiir Zimo-Decoder und deren
CVs optimiert.
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Die Zimo-CV-Settings-Software teilt
sich in sechs Kategorien auf: Grund-
konfiguration, Fahr- und Motoreinstel-
lungen und Signalabhingigkeit, Func-
tion-Mapping, Effekte, Servo, Sound.
Mit dieser Aufteilung kommt auch der
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weniger bewanderte Anwender gut zu-
recht, der nicht versehentlich kritische
CVs dndern méchte. Wenn Einstellun-
gen geindert werden, schreibt das an-
geschlossene MXULF diese sofort in
den Decoder!
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GRUNDKONFIGURATION

Hier sind CVs zu den Adressen (CV 1,
17, 18, 19), zu den Fahrstufen und
zum Analogmodus (CV 29), zu diver-
sen RailCom-Einstellungen und mehr
erreichbar. Auch kann man hier fest-
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legen, welche Funktionstaste den Ran- e
giergang schaltet. = e z z
Der zweite Abschnitt Fahr- und Mo- et Sl o ‘! r“?m‘:e,m"?”“‘“;"“ piiooy —
toreinstellungen und Signalabhingig- Ui | — —

keit gliedert sich in drei Untermeniis.
Gerade hier konfiguriert man die be-
sagten Einstellungen mit ZCS deutlich ,
komfortabler als an einer Zentrale, weil | S
im Klartext neben der CV-Nummer die
Einstellméglichkeit benannt wird. Der
erste Reiter ,Fahreigenschaften® er-
laubt die Umschaltung zwischen Drei-  fahreigenschaften
punktkennlinie und 28-stufiger Kenn-
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hier ist es natiirlich — mit der Klar-
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Decoderupdate mit dem ZSP und ZCS tiber das MXULF
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